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uvoD

CALIBRATOR ZURF je jiz Sestou generaci elektronického ovladani
rozmetadel Bogballe. Pfi vyvoji této fidici jednotky byly zaroCeny
dvacetileté zkuSenosti firmy tak aby pfesné odpovidala potfebam
zemedélské praxe.

CALIBRATOR ZURF otevira nové moznosti prace s daty pfi
pfipravé aplikace v kancelafi, pfi praci na poli a nasledné evidenci
provedenych zasah(.

VSechny instrukce ohledné nastaveni rozmetadla i poCitace Ize
zadat bud pfimo pomoci tlacitek ovladani na CALIBRATORu ZURF,
nebo je pfedem pfipravené pifenést z PC pomoci pfilozeného USB
flash disku &i standardniho USB kabelu.

Systém umoziiuje spravovat a zaznamenavat aplikaéni data
na 4 x 100 polich. VeSkeré informace Ize nasledné prfenést pomoci
USB flash disku zpét do PC pocitace k evidenci.
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PREHLED FuNKci

MENU Nastaveni

On/ off
Esc. / Nastaveni 0

CALIBRATOR ZURF hoqballe @ Zvyseni hodnoty /
Kurzor nahoru A

2244m B ;
" % - rozdil (+)

INPUT-menu 1 26676 88w | A
Field B-10 36,0M L )L ) Enter
& 466«kgHa 6,6 Ha » i
_ o 0/EsC
Indikator stupnice 0 rom Snizeni hodnoty /
5 . Kurzor nahoru ¥
gl O | % - rozdil ()
Pomoc E

Mé&feni vzdalenosti Start / Stop aplikace

Otevieni hraditek prepinaé

Menu kalibrace

Trend — Ohrani¢ené
rozmetani

Menu pInéni zasobniku

Regulace Sifky zabéru u
nepravouhlych ploch

Tlagitka [+] a [-] na Calibratoru ZURF se funk&né podobaiji pocitacové klavesnici.

[+] odpovidato”A” nahoru
A [[] odpovidato ”V¥” dol
Zména hodnot pomoci tladitek [+] a [-] probiha nasledovné:

o Cim déle drzite tlagitko tim rychleji se nastavovana hodnota
zacne ménit

[ENTER] Potvrzeni
(05 [ [0/ESC] Zru$eni

Zmacknéte [0/ESC] na dobu "(X sekund)”
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Klavesa k ovladani Calibratoru ZURF. RGzné funkce se voli a potvrzuji jednotnym
a logickym zplsobem.

e PFi zmacknuti tlacitka uslySite akusticky signal
e  Funkéni klavesy jsou béhem provozu oznaceny svételnou diodou
e Procentni rozdil v mnozstvi je vyznacen blikajici ¢ervenou diodou

Klavesy se vzdy pouzivaji k:
e Volbé FUNKCE
e Volbé& HODNOTY nebo ROLOVACI NABIDKY
o POTVRZENI tlagitkem enter

Funkce Calibratoru ZURF jsou podobné struktufe operacniho
systému Windows, kde se obrazovky skladaji z nékolika

nabidek s vlozenymi rolovacimi nabidkami.
Napf. ,INFO / MENU”

3874kg 11,9Ha

No.37
325kg/Ha 28,3Ha

Spreder model
Hastighedsinput ~ ©

@

Aktuator kalibrering |y
Vejecele kalbrering ©
Tank sensor

To znamenda, ze provoz je mozno zajistit s minimalnim
pouzitim provozni pfirucky, jelikoz jednotlivé funkce jsou
popsany pfimo na displeji Calibratoru.

Test
Data overfarsel

Graficky displej Calibratoru ZURF se bé&hem prace v terénu
povazuje za provozni pfirucku.

ZDY dodrzujte instrukce zobrazené na displeji
— prosim prectéte si cely text !

Béhem riiznych funkci muze byt zapotfebi pomoc ,HELP”.

CALIBRATOR ZURF popisuje aktualni

funkci
Dodrzujte instrukce na displeji
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- VSEOBECNE INFORMACE

INFO je informacni obrazovka na displeji, ktera informuje o dalezitych
skute€nostech b&hem prace a pomaha k zajisté€ni spravné hodnoty

Obsah zasobniku © V zasobniku zbyva

hnojivo na X ha

7N

o\ 4324 m

g 3580kg 10,4Ha

e
Mark B-67 240 M

338Kg/Ha 28,3H4

Aktivni pozemek
,—l Zabér stroie

@ Primérna davka na

aktualnim pozemku — Pohnojena plocha

aktualniho pozemku

@ Aktualni davka

Aktualni rychlost 345 Kg/Ha O%

12,3km/h 540rpm
122,50kg 0,3%

LN

@ Rozdil davky v %

O Rozdil davky v %

Aktualni kalibraéni mnozstvi l—
© Zména od naposled

nastaveného kalibracniho

Indikator stupnice otevieni ‘-\

hraditek (0-9) mnozstvi v %

Rozmetani zaéalo I-/

Kalibrace v provozu
Trend — ohrani¢ené rozmetani v provozu

© Vypocitané primérné mnozstvi (kg/ha) pro zpracovavanou vymeéru

@ Aktualni mnoZstvi, upravené ve srovnani s % odchylkou

© Zbyvajici oblast, kterou je mozno hnojit s aktualnim obsahem v nasypce

o Odchylka v % - aktudlni a graficka. Voli se pomoci [+ / -]. Cervena dioda sviti

@ Odchylka v % ve srovnani s poslednim nakalibrovanym mnoZstvim

Page 5



CALIBRATOR ZURF

bogballe @

CALIBRATOR ZURF byl vyvinut pro ovladani rozmetadel BOGBALLE. V tomto
smyslu je maximalné pfizplsoben pro funkce a praktické vystupy aplikace
pramyslovych hnojiv.

CALIBRATOR ZURF

Udrzuje rozmetadlo ve 100% vztahu k pojezdové rychlosti.

FUNKCE

ZajiStuje snadnou a pFesnou kalibraci rozmetadla stejné jako automaticke

sefizovani na aktualni typ hnojiva (pouze W).

Umoziiuje ménit mnozstvi hnojiva na vystupu rozmetadia.

Zaznamenava a poskytuje informace o praci na daném pozemku

CALIBRATOR ZURF ma dva hlavni ukoly:
1. Regulaci vystupl rozmetadla ve vztahu k rychlosti a Sifce rozmetani.

2. Sledovat, hlasit poruchy a informovat ohledné funkci rozmetadla.

Ovladani a hlaseni poplachu:

Rozmetadlo spusténo
Vystupy jsou otevieny

o

Automaticka kalibrace je pouzivana (pouze

model W)

(e]

Vystupy jsou sefizovany automaticky

Systém Trend — K HRANICI

o

Ohrani¢ené rozmetani K HRANICI

Systém Trend — OD HRANICE

o

P¥ili§ nizka nebo pfili§ vysoka rychlost
Rozsah < 2,0 nebo > 9,0

o

Ohrani¢ené rozmetani OD HRANICE

PFilis maly obsah v nasypce

o

Rozmetéani za€alo - PTO je 0 ot/min.

Mnozstvi < 200 Kg

Konstantni

Signal na displeji
2 x pipnuti

Blika

Signal na displeji
2 x pipnuti

Blika
Signal na displeji

Blika
Signal na displeji

Blika

Signal na displeji
3 x pipnuti

Blika

Signal na displeji
3 x pipnuti

Blika

Signal na displeji
3 x pipnuti

GO @XM

3
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PRAKTICKE POUZITI

Béhem provozu musi byt rozmetadlo ovladano v souladu s provozni pfiru¢kou za
pouziti rozmetaci tabulky pro aktudlni typ hnojiva.

Je dulezité dodrzovat instrukce, zejména rdzna nastaveni jako:

o  Volba typl lopatek
o Nastaveni lopatek
o Nastaveni thlu nachyleni

Pred zacatkem rozmetani je dllezité zkontrolovat rizna nastaveni a hodnoty
Calibratoru ZURF:

o  Kalibraéni mnozstvi
o  Sifka rozmetani
o Mnozstvi

Typicka kalibraéni mnozstvi (kg):

Smérnice Poznamky
TYP HNOJIVA Hodnota TYP HNOJIVA Hodnota
NPK, granularni 25 Kg Kg
NPK, prilled 25 Kg Kg
Calc. Amm. Nit. 25 Kg Kg
PK 23 Kg Kg
Draselna hnojivo 20 Kg Kg
N34 30 Kg Kg

Jako pocate¢ni bod doporu€ujeme zkontrolovat kalibraéni mnozZstvi pro aktualni typ hnojiva na
internetovych strankach BOGBALLE WWW.BOGBALLE.COM - viz nabidka ,spread charts” (grafy
rozmetani)”.

Davejte pozor v pfipadé, Ze rozmetate napf. mo€ovinu. Takové materidly se rozmetaji
extrémné snadno, maji nizkou mérnou hmotnost a rozmetaji se v malych mnozstvich.

Davejte pozor na to, aby:

se ve vystupech rozmetadla nenachazela zadna cizi télesa

byl sefizovaci systém dobfe namazan a uzavien v poloze 0

byla spravné namontovana kalibra¢ni sada — bez zablokovani proudu hnojiva
nebyl jeden vystup po ruéni kalibraci uzavien

kalibraéni mnozstvi odpovidalo ,typickym hodnotdm ”

o byla rychlost spravna a konstantni

Jestlize rozmetate jemnozrnné materialy, jako napf. fepku, zvolte v menu
nabidku “Pevna hodnota stupnice” a nastavte hodnotu pfimo dle pfislusné
rozmetaci tabulky.

O O O O O
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_ UDRZBA

CALIBRATOR ZURF musi byt skladovan na suchém mist& a nesmi byt CiStén
vodou.

e Pocitacovou jednotku je mozno ¢Eistit vihkym hadfikem.

e Béhem cCisténi neni dovoleno oplachovat pfimo:
o  Zastreky

Spoustéc sefizovaciho systému

Pfehazovac trendu

Vahovou buriku(y)

Zaruka nezahrnuje vady zplsobené vodou.

O O O

e Pred mytim vysokotlakym Cistici pFistrojem je nutno zakryt vSechny elektricke
dily. Cisténi elektrickych dild se musi provadét opatrné pomoci mydlové vody a
meékkého hadfiku.

e VS8echny pohyblivé dily je nutno po vycisténi promazat tenkou vrstvou Cistého
oleje (napf. hydraulicky, silikonovy olej nebo ochranny postiik dodany spolu s
rozmetadlem).

e Zasuvky jsou chranény proti korozi a vihkosti pomoci dodaného ochranného
spreje. Aplikuje se pfimo na samce a samici. Chranéné polozky musi byt pfed
pouzitim suché (K témto G¢eltm nikdy nepouZivejte normalniho oleje).

e Zastr¢ky Calibratoru ZURF nesmi byt zapojovany nebo vyjimany, je-li zafizeni
pod proudem.

e Je-li pouZit impulsni snima€ pro zaznamenavani rychlosti, je nutno udrZovat
systém bez blata.

o Zaijistéte, aby se mechanické dily rozmetadla snadno pohybovaly.
Proto je nutno pouzivany rozmetadlo kazdy den promazavat.

e Nikdy neuskladnujte rozmetadlo bez promazani vSech pohyblivych
dila.

- BEZPECNOST

e Nikdy nedavejte ruku/pfedméty do nasypky, je-li CALIBRATOR UNIQ zapnut. To
plati zejména pro vystupy z rozmetadla.

Nikdy se nepokousSejte zastavovat sefizovaci paku nebo jiného pohyblivé dily
rukou/pfedmétem.
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Aktivni POLE €. B-67

Volba POLE

Volba SLOZKY INPUT funkce

Nacti data z USB do ZURF
Uloz data ze ZURF na USB

INPUT Umozriuje kompletni nastaveni CALIBRATORU ZURF pro 4x 99 poli.

Nékolik stfedisek, ¢i apikaci mize byt zaevidovano jako jedna ze Ctyf slozek (A,
B, C a D) v&etné volby konkrétniho nazvu slozky (napf. “prvni aplikace”,
“kvalitativni pfihnojeni” a pod)

CALIBRATOR ZURF umoznuje napfiklad precizni evidenci o vSech vyzivarkych
opatfenich v daném roce (v€etné volby konkrétnich nazva slozek i poli).

V pfipadé pouziti pfenosu dat z PC pomoci pfilozeného USB flash disku Ize navic
paralelné spravovat libovolny pocet datovych sad (kazda datova sada ma vzdy 4x
99 poli).

e Aktivni POLE:
Vztup (INPUT) konkrétniho pole se sklada z nasledujicich parametru:
o Davka (Nutno definovat)
o Kalibr. mnozstvi (Nutno definovat)
o Pracovni zabér  (Nutno definovat)
o Planovana plocha (volitelné)

Doplrikové informace:

(@]

Aplikovana plocha
MnozZstvi planované
o Mnozstvi aplikované

o

Do CALIBRATORU ZUREF Ize dopliikové zadat také praktické instrukce
pro obsluhu traktoru podle nihz provede nastaveni rozmetadia.
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INPUT Pohyb po jednotlivych parametrech daného pole je mozny pouzitim

tlacitek:

kurzoru na volbu [EXiiEg ve spodni &asti obrazovky a naslednym potvrzenim

-ER-K

tlacitkem

Tlacitka roluji v naznacenych smérech:

Nechcete li potvrdit stisknéte

Nahoru, dolt

a w

Po zadani vSech potfebnych parametru je nutné ulozit editované pole najetim

Accept

Can

cel

Svétleji zobrazené parametry nemohou byt ménény (jsou bud nasledné
vypocitavané ¢i pouze informativni).

Spodni €ast obrazovky INFO: slouzi jako navod pro obsluhu k ovladani stroje.

Pouze z PCY%®

ZURF &i PCY*® povinné
ZURF vypogitana hodnota
ZURF & PC"*® povinné
ZURF & PCY*® povinné

ZURF &i PCY*® nepoviné
ZURF vypogitana hodnota

ZUREF vypo¢itana hodnota

ZUREF vypocitana hodnota po apl.

Nastaveni rozmetadla
Pouze PC"S?

ZURF ¢&i pCYs®
ZURF & pCYs®
ZURF & pCYs®
ZURF & pCY*®
ZURF & PCYs®
ZURF ¢&i PCYs®

AL

LIl

e ., - N
INPUT Aktivni pole ¢. B-67
Psenice u lesa
PEVLE! 300 Kg/Ha
Davka aplikovana 295 Kg/Ha
Kalibraéni mnozstvi 22,50 Kg
Zabeér 32,0 ™
Plocha planovana 28,50 Ha
Plocha aplikovana 28,30 Ha
MnozZstvi kalkulované 8.550 Kg
MnozZstvi aplikované 8.349 Kg
INFO:

Hnoijivo, NS 22-9 — Chart 32-999

PTO Normal 540 rpm.
PTO Ohrani¢ené 450  rpm.
Typ lopatek E6
Pozice lopatek 1-2
Naklon stroje +2
Predpokladana rychlost 16,0 Km/h

Potvrd’ Zru$ )
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e NOVE POLE

Moznost volby pole (pozemku) uvniti aktualni slozky
Rolovani Potvrdit

B -
Aktivni pole ¢. B-67

Zvolte pole ze slozky

Volba SLOZKY SLOZKA Datum: 01.03-XX

Nacti data z USB do ZURF _A Lhota 1. aplikace 2009
Uloz data ze ZURF na USB

C DiviSov 1. aplikace 2009

D DiviSov 2. aplikace 2009
Pole ¢. B-67
1 [11J21[31 415161 ]71]81]9
2 |12 22|32 |42 |52 |62 [72[82]092
3 13|23 33|43 [53[63[73[83]93
4 |14 |24 [ 3444 5464748494
5 |15 25|35 |45 |55 [ 65| 758595
6 |16 |26 | 36 | 46 | 56 | 66 | 76 | 86 | 96
7 [17 27|37 [47 |57 77 | 87 [ 97
8 |18 | 28 |38 | 48 |58 | 68 | 78 | 88 | 98
9 19|29 |39 |49 |59 |69 [ 798999
102030405060 |70 80 [9 [ T

Repka u rybnika, Lhota 2. aplikace 2009

Potvrdit Zrusit

Zvolime li NOVE POLE kde nebyly dosud zadany za4dné parametry (pfimo v
Calibratoru, &i pfeneseny z PC) neéte si Zurf Udaje zadané pro pfedchozi pole
jako zaklad. Ten je pak mozno editovat.

Pro vymaz dat pole najedte kurzorem na poZadované POLE a déle nez 3. vtefiny
podrzte tl. é

Dokon&eni vymazu je nutné odsouhlasit ==

Datum aplikace si ZURF k danému POLI pfipisuje automaticky jakmile je
stisknuto tlacitko [START] a zaroven je rychlost pojezdu vy3Si nez 2 Km/h.
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e NOVA SLOZKA

Volba jedné ze Ctyr slozek.

Rolovani Potvrdit

B -
Aktivni pole No. B-67

Volba POLE Zvolte pole ze slozky

SLOZKA Datum: 01.03-XX

Nacti data z USB do ZURF Q‘A Lhota 1. aplikace 2009
Uloz data ze ZURF na USB

C DiviSov 1. aplikace 2009

D DiviSov 2. aplikace 2009
Pole Nr. B-67
1 [11J21[31 415161 ]71]81]9
2 |12 22|32 |42 |52 | 62|72 [82]092
3 1323|3343 |53 [63[73[83]93
4 |14 | 243444 5464748494
5 |15 25|35 |45 |55 [ 65| 758595
6 |16 | 26 | 36 | 46 | 56 | 66 | 76 | 86 | 96
7 |17 |27 |37 |47 |57 77 | 87 | 97
8 |18 | 28 |38 |48 |58 | 68 [ 78 | 88 | 98
9 1929|3949 |59 [69[79][89]99
10203040 50|60 |70 80 [9 [ T

Repka u rybnika, Lhota 2. aplikace 2009

Potvrdit el Zrusit

Po zméné slozky zUstava kurzor na Cisle pole z pfedchozi slozky.

Pro vymaz dat celé slozky najedte kurzorem na poZadovanou SLOZKU a
déle nez 3. vtefiny podrzte tl.

Dokonc&eni vymazu je nutné odsouhlasit «=
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ZPUSOBY kalibrace

Spravna kalibrace rozmetadla je nutna Kk zajisténi presnosti

rozmetaného mnozstvi — ve vztahu k pozadovanému mnoZzstvi.
Kalibrace musi byt vzdy dokonéena pred nastavenim/sefizenim
kalibraéniho mnozstvi podle typu dotyéného hnojiva. Kalibraéni mnozstvi
se mUze ménit v zavislosti na rdznych typech hnojiv, davek hnojiv nebo
v disledku zmény po&asi. Novou kalibraci je nutno provést VZDY, kdyz
dojde ke zméné podminek.

e  Je-li vnitfek nasypky pokryt olejem, vodou, atd., mize zvySené tfeni mezi
nasypkou a hnojivem ovlivnit kalibraéni mnozstvi. Doporucuje se kalibro-
vat nékolikrat, dokud nebude kalibracni mnozstvi stabilni.

Pomoci Calibratoru ZURF je mozné Kkalibrovat tfemi rdznymi
zpusoby:

e Ruéni kalibrace RK (Véechny modely)

o Automaticka kalibrace AK (modely W)

¢ PIné automaticka kalibrace PAK (modely W)
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Manualni kalibrace - RK

Rucni kalibrace se provadi stacionarni montazi kalibracni sady pro registraci
kalibraéniho mnozstvi. Kalibraéni mnozstvi se vazi a nastavuje/sefizuje.
(Kalibraéni mnozstvi je hnojivo (kg) zaregistrované béhem kalibrace).

) Demontujte rozmetaci lopatky na pravém otacivém kotouci.
e  Namontujte kalibraéni sadu na pravy otacivy kotouc.
e Do pravé strany nasypky naplfite minimalné& 200 kg hnojiva.
¢ Nechejte hfidel PTO otacet se mezi 200 az 250 ot./min.

> = Nastavte Calibrator ZURF do nabidky kalibrace

Dodrzujte instrukce na displeji:

Zvolte [+/-] a vyberte:

@ Rucéni kalibrace - RK:

o Provede kalibraéni postup. Sefizovaci paka se otevie na stupnici 4,5
a uzavie se automaticky po 30 sekundach.

o Automatickd zména obrazku na displeji. Vazené kalibraéni zkuebni
mnozstvi je mozno upravit pomoci [+/-] (kalibraCni mnozZstvi).

» Informuje o ,Aktudlnim kalibraénim mnozstvi”.
* Informuje o ,Vlivu v % na MnozZstvi”.

o Nastaveni se potvrzuje tlaitkem [ENTER].

Cim vetsi kalibra&ni mnozstvi — tim niz&i davka hnojiva !

Cim niz&i kalibradni mnoZstvi — tim vy$si davka hnojiva !
Specialni pozornost vénujte pti rozmetani MOCOVINY nebo podobného jemnozrnného materialu. Pri
rozmetani takovych materialii bude mozné nutné opravit/sefidit kalibracni mnoZstvi. Pomoci
Calibratoru ZURF se nedoporucuje rozmetat mala mnoZstvi napf. fepku, atd. Jestlize rozmetate
Jjemnozrnné materialy jako napfF. fepku doporucuje se presunout stupnici na hodnotu uvedenou v grafu
rozmetani pro pouZity material.

Pevna Hodnota (hofgice a podobné jemnozrnné materialy)

Vztup do [MENU], [Rezim stupnice] and [Pevna hodnota] CALIBRATOR ZURF
Ize nastavit tak aby vzdy otevrel hraditka pouze na pfesné zadanou hodnotu (bez
ohledu na rychlost pojezdu).

Pevna Hodnota koresponduje s doporuéenim v rozmetaci tabulce pro pevnou
pojezdovou rychlost, zabér a davku. Pfi volbé Pevna Hodnota je nutné presné
dodrzovat rychlost podle rozmetaci tabulky.
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Automaticka kalibrace - AK

Automaticka kalibrace se provadi béhem prace v terénu. CALIBRATOR ZURF
automaticky sefizuje kalibracni mnozstvi na zakladé skutec¢né rozmetené oblasti
a rozmeteného mnozstvi.

Pfi provadéni kalibrace musi byt zastaven rozmetadlo, traktor i hfidel PTO.
Automaticka kalibrace se doporuCuje pfi rozmetani na kopcovitych a
nepravidelnych polich (vice nez 12%). Obvykle se doporucuje plné automaticka
kalibrace.

¢ Rozmette minimalné 200 Kg.
e  Zastavte rozmetadlo.
e  Zastavte hfidel PTO (0 ot./min.).
e  Zastavte traktor (0 km/h). ‘/
¢  Hmotnost se musi "uklidnit”. ﬂ

Prvni automatickou kalibraci se doporucuje provést po rozmeteni vice nez 200
kg.

Automatickou kalibraci je mozZno opakovat tak <&asto, jak je potfeba —
CALIBRATOR ZURF vSak nepfijima mnozstvi mensi nez 200 kg.

Nasledné je nutno postupovat dle postupu uvedeného niZe, kde se automaticka
kalibrace opakuje napfiklad pfi kazdém naplnéni rozmetadla.

Naplnéni
rozmetadla

Rozmetani hnojiva

®  Spusténi AK

Rozmetadlo témér

prazdné © | Pokraovani AK
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Nastavte Calibrator ZURF do nabidky kalibrace

Dodrzujte instrukce na displeji.

Zvolte [+/-] a vyberte:

@ Automaticka kalibrace — AK:
® Spustte AK

o Automaticky prejdéte na INFO a symbol AK je aktivni. PN
o Po rozmeteni 200 kg hnojiva zazni akusticky signal a
symbol AK se zmeéni (Jestlize budete chtit, je mozné rozmést
vice nez 200 kg).
. W
e  Zastavte rozmetani. =
e  Zastavte hfidel PTO (0 ot./min.).
e  Zastavte traktor (0 km/h). ‘/
¢  Hmotnost se musi "uklidnit”. ﬂ
> o Nastavte Calibrator ZURF do nabidky kalibrace

Dodrzujte instrukce na displeji.

Zvolte [+/-] a vyberte:
® Automaticka kalibrace — AK:

Informuje o ,,O&ekavaném mnozstvi ”
Informuje o ,Rozmeteném mnozstvi ”
Informuje o ,Aktualnim kalibracnim mnozstvi”
Informuje o ,Novém kalibraCnim mnozstvi ”
Informuje o ,Procentuelni odchylce ”

Zvolte [+/-] a vyberte:
® Pokracovani AK

o Postup pokracuje a je mozno ho opakovat po rozmeteni minimainé
200 kg od posledni AK.

o Displej se automaticky zméni na INFO, kde AK mnoZstvi a
procentualni odchylka jsou zobrazeny ve spodni &asti displeje.

Nedoporucuje se nastavovat Calibrator ZURF do ,Rezimu AK* pfi rozmetani malych mnoZstvi, jako
napfiklad fepky, atd.
e CALIBRATOR ZURF akceptuje pouze hodnoty kalibracnich
mnozstvi v intervalu 5 Kg az 50 Kg.
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PIné automaticka kalibrace - PAK

PIné automaticka kalibrace mulze byt provadéna béhem prace v terénu.
CALIBRATOR ZURF automaticky sefizuje mnozstvi na zakladé rozmeteného
mnozstvi a hnojené plochy. Sefizeni je zaloZzeno na vypoctech provadénych
desetkrat za sekundu a postup je fizeny systémem bez ruénich zasahd.

Nastavte Calibrator ZURF do reZimu kalibrace

Dodrzujte instrukce na displeji.

Zvolte [+/-] a vyberte::

® PIné automaticka kalibrace — PAK:

® Spustte PAK.

o Displej se automaticky zméni na INFO, kde PAK M
mnozstvi a odchylka jsou zobrazeny ve spodni Casti
displeje.

o Postup je nyni aktivni a bude béhem prace sefizovat kalibrani
mnozstvi pIné automaticky zplisobem. Nastavovani je zajistovano
slozitymi vypoCty a zabezpecluje pfesné rozmetavani.

Nedoporucuje se pomoci Calibratoru ZURF rozmetat mala mnoZstvi, napr. fepku, atd.

e CALIBRATOR ZURF akceptuje pouze hodnoty kalibra&nich
mnozstvi v intervalu 5 Kg az 50 Kg.

ZKRACENY POSTUP:

==
PAK je mozno vypnout nebo zapnout zmaéknutim tladitka dobu
3 sekund

e CALIBRATOR ZURF nezméni automaticky hodnotu
kalibraCniho mnozZstvi je li zména od pfedchazejici hodnoty
vetsSi nez +- 20%.

V tomto pfipadé zazni zvukovy signal a podita€ Zada potvrzeni
takovéto zmény.
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PLNENI

Postup pInéni umoznuje kontrolovat mnozstvi hnojiva naplnéného v rozmetadle a
informovat o rozmeteném mnoZstvi.

e  Ostatni funkce Calibratoru ZURF nejsou postupem pinéni ovlivnény.

CALIBRATOR ZURF umoznuje pouzit funkci ,PInéni na strojich s nebo bez
systému vazeni.

¢ Rozmetadla se systémem vazeni (modely W) jsou sefizovany podle
naplnéného mnozstvi a zvazeného mnozstvi.

¢ Rozmetadla bez systému vazeni se sefizuji na dodané mnozstvi a
vypocitané mnozstvi.

PInéni: modely W

Funkce ,PInéni“ registruje v§echny informace ohledné rozmeteného mnozstvi a
naplnéného mnozstvi.

CALIBRATOR ZURF rozpozna plnéni rozmetadla u stroju s vahou a pfepne se
automaticky do rezimu PInéni — v pfipadé Ze v zasobniku pfibyde > 200 Kg.

©  Plnéni:

o Funkce ,PInéni“ poskytuje dulezité informace:

= Informuje o ,Pfevedeni” — pfedem naplné&né mnozZstvi

Informuje o obsahu nasypky ,Pfed” naplnénim
Informuje o ,Aktudlnim® obsahu nasypky béhem plnéni
Informuje o ,NaplInéni“ — b&hem aktualni plnéni
Informuje o ,,Celkovém mnoZstvi“ naplnéném od posledniho
resetovani/nastaveni na 0

o Naplnéni se potvrzuje tlacitkem [ENTER] po ustaleni

hmotnosti. ﬂ‘/

Zvolte [+/-] a vyberte:
® Rozmetené mnozstvi:

» Informuje o ,Rozmeteném mnoZstvi — od posledniho resetovani /
nastaven na 0”.
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Plnéni: modely jiné nez
Funkce ,PInéni“ registruje vSechny informace o rozmeteném mnoZstvi — a
zaplnéném mnozstvi ve srovnani s informaci o dodaném mnozstvi.

Od této chvile je mozno je mozno postupovat dle postupu uvedeného nize, kde je
[Fill in] aktivovano pokazdé, kdy je rozmetadlo naplnén hnojivem.

Rozmetadlo pfipraveno
k naplnéni Plnéni

Hnojivo je
napinéno

PInéni je mozno nastavit na naplnéné
mnozstvi zmacknutim tlacitka [+/-].
Potvrdte tlacitkem [ENTER].

Nastavte Calibrator ZURF do nabidky PInéni

£
=~ Dodrzujte instrukce na displeji
Zvolte [+/-] a vyberte:

© Obsah nasypky:
» Informuje o vypod&itaném ,Obsahu nasypky .

Obsah nasypky je mozno sefidit na pozadované mnozZstvi pomoci
tlacitka [+/-]. Obvykle se ,sefizeni“ provadi béhem postup ,PInéni“.

Zvolte [+/-] a vyberte:

©  Plnéni:
» Informuje o ,Pfevodu” — mnozstvi pfed aktualnim pinénim
» Informuje o ,Naplnéném® mnozstvi (sefizuje se pomoci [+/-])
» Informuje o ,Souctu” naplnéném od posledniho resetovani /
nastaveni na 0-set

o Naplnéni se potvrzuje tlacitkem [ENTER].

Kg-krok nastaveni (velkoobjemové vaky)

V pfipadé pInéni stroje z vakd o znamé hmotnosti umoznuje CALIBRATOR ZURF
zadani této hodnoty na jedno stisknuti tlacitka pomoci [MENU], [Nastaveni] a [Kg-
krok nastaveni].

Zvolte [+/-] a vyberte:
© Rozmetené mnozstvi:

» Informuje o vypocCitaném ,Rozmeteném mnozstvi*
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TREND - OHRANICENE ROZMETANI

Calibrator ZURF je mozno provozovat riznymi zpUsoby ve spoijitosti
z ohraniCenym rozmetanim Od hranice a K hranici.

e Mezi NORMALNIM a OHRANICUNJICIM rozmetanim se prepina
nasledujicim zpusobem:

o Elektrickym prehazovanim Trendu ovladanym pfimo
z Calibratoru ZURF. Systém je namontovan se snima¢em PTO.

o Lankovym ovladanim Trendu.

o Ruénim ovladanim trendu.

Ve spojitosti s pouzitim Trend systému -
VZDY zastavte hridel PTO-

pfi zméné otaceni !

Rozmetani u souvraté je mozno provadét dvéma riznymi zpusoby:

K hranici Prvni brazda se umistuje % pracovni $ifky od
hranice pole.

» Rozmetani se provadi pomoci obou otacivych kotoucu.

= Meé&feni plochy je zaloZeno na upiné pracovni Sifce (1/1).

= Je mozno pouzit pouze, kdyZ je rozmetadlo vybaveno
elektrickym pfehazovanim systému Trendu.

Od hranice Prvni brazda se umistuje podél hranice pole.

= Rozmetéani je provadéno levym ota€ivym kotouCem a
prava strana rozmetadla z(stava uzaviena.

= MéFeni plochy a mnoZstvi se rozdéluje na béazi '
pracovni Sitky.
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Nastavte Calibrator ZURF do nabidky Trend

souvrat
Dodrzujte instrukce na displeji.

ﬂ

Rozmetadlo je vybaven elektrickym fazenim trendu.

Zvolte [+/-] a vyberte:

© K hranici:
o Hridel PTO musi byt zastavena (0 ot./min.).
o Spoustéc trendu urcuje otaceni prevodu.
o Na displeji bude blikat symbol K hranici.

W

Razeni aktuatoru trva okolo 5 sekund.

— hiidel PTO NESMI byt spusténa pred dokonéenim zmény!

Rozmetadlo je vybaven elektrickym ovladanim systému Trendu.

Zvolte [+/-] a vyberte:

© Od hranice:

Hfidel PTO musi byt zastavena (0 ot./min.).
Spoustécg trendu urluje otaceni prevodu.
Prava strana stroje je uzaviena

Vodici deska je dole.

Na displeji bude blikat symbol Od hranice.

O O O O O

}ul

Razeni aktuatoru trva okolo 5 sekund.

— htidel PTO NESMIi byt spusténa pred dokonéenim zmény!

3

Nastavte Calibrator ZURF do rezimu Normal
Dodrzujte instrukce na displeji.

Rozmetadlo je vybaven elektrickym ovladanim Trendu.
Zvolte [+/-] a vyberte:
© Normalni:
o Hfidel PTO musi byt zastavena (0 ot./min.).
o Spoustéc trendu uréuje otaceni prevodu.

Razeni aktuatoru trva okolo 5 sekund.

— hiidel PTO NESMI byt spusténa pred dokonéenim zmény!
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‘ ‘ | | Rozmetani na
' nepravouhlych polich

CALIBRATOR ZURF umoznuje na nepravouhlych polich plynule regulovat Sitku
zabéru dle aktudlni potfeby.

Funkce zarucuje dodrzeni nastavené hektarové davky Kg/Ha v zavislosti na
aktualni zméné zabéru.

Zabér Ize plynule ménit tlaCitky [+/-] podle zabéru pozadovaného v

daném misté pozemku.

Zména se provadi po krocich 1 metr

Cervena dioda zaéne blikat

Nacitani aplikované plochy se snizuje v poméru ke zmenSenému zabéru
Aktualné zménény zabér se neuklada do paméti pocitace

o Navrat zpét k zakladnimu zabéru Ize provést tladitkem [0/ESC]

Méreni vzdalenosti

CALIBRATOR ZURF muze méfit jiz pokrytou vzdalenost. Tuto
funkci je mozno pouzit ve spoijitosti s:

o Méfeni vzdalenosti trati v oblastech bez pravidelnych trati.

o Kontrola rychlostniho vstupu / impuls na metr.

Nastavte Calibrator ZURF do nabidky Vzdalenost
— Dodrzujte instrukce na displeji.

" Mé&fidlo celkové vzdalenosti” je moZno nastavit na poZadovanou
hodnotu.

" .Méfidlo vzdalenosti“ se nuluje pomoci tlacitka
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D) OTEVRENIi HRADITEK

CALIBRATOR ZURF otevira hraditka do maximalni polohy, coz
usnadriuje cisténi.
o Je mozno aktivovat pouze tehdy, kdyz je rychlost pojezdu nizSi nez

2 km/h.
o Hraditka se automaticky uzavrou, kdyz rychlost pfekro¢i 2 km/h.
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’

AKtivni pole ¢. B-67

Volba POLE I N P UT
Volba SLOZKY Nacti / Uloz

INPUT Nacti data z USB do ZURF

Uloz data ze ZURF na USB

INPUT nabizi moznost transferu DAT / USB komunikaci respective jejich pfenos
pomoci USB-flash disku (pfilozen) nebo standardniho USB-kabelu.

Po fipojeni na USB port CALIBRATORu ZUREF Ize volit moznosti:
Nacti data z USB do ZURF: smér uSB do CALIBRATOR ZURF

Uloz data ze ZURF do USB : smér CALIBRATOR ZURF do USB

Nacti data z USB do ZURF

Vybrat ze sezmnamu poZadovany soubor a potvrdit ENTER | _Zvol soubor k nacteni

(Max. 8 znakl v nazvu souboru bez hackl a ¢arek) Zobrazeny viechny souboru
Cesta:\

Z USB jsou nactena pfipravena data do pocitace Soubor X

CALIBRATOR ZURF a ty jsou zakladni informaci pro Soubor Y

aplikaci na jednotlivych polich Soubor Z

Puvodni data v CALIBRATORu ZUREF jsou timto pfehrana Zvolte aktudini soubor a potvrdte
a pokud bychojm si je pfali zachovat je nutné je nejprve ENTER
ulozit do jiného souboru na USB. G meka

CALIBRATOR ZURF nevypinejte v prib&hu operace.

Uloz data ze ZURF do USB

Aktualni data z CALIBRATORuU ZUREF jsou pfenesena na USB. Nasledné je Ize
ulozit k evidenci.

Data pfenesena ze ZURF na USB jsou vzdy ve formé souboru se standardnim
nazvem "AREAS.TXT”. Je li na USB flash disku pfitomen soubor se stejnym
nazvem dojde automaticky k jeho pfepsani novymi daty.

Pfenos dat ze ZURF na USB trva pfiblizné 2 min.
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PRENOS DAT »

Pomoci USB komunikace Ize provadét aktualizaci sowtwaru / "bootload”
Program CALIBRATORu ZURF m{ze byt ¢asem aktualizovan dokonalej$imi

verzemi.
Aktualni verzy programu Ize vzdy nalézt na WWW.BOGBALLE.COM.

V pfipadé aktualizace programu pfes USB-flash disk, Bootload Serial/USB Cable
je tfeba ulozit pfislusny soubor na PC a poté zasunout
USB disk do CALIBRATORuU ZURF, volbou menu
"Bootload USB-Stick” a jejim potvrzenim se
aktualizovana verze programu automaticky nainstaluje. Pocita¢ poté nabidne
nové funkce pfi¢emz existujici polni data zlistanou zachovana.

Internal reload USB-firmware

Prestoze aktualizace pomoci USB disku je nejjednodussi a primarné doporucena,
Ize zminénou operaci provést téZ pomoci USB kabelu ¢&i 9ti kolikového sériového
portu.

CALIBRATOR ZURF nesmi byt vypinan v prabéhu prenosu dat.

Pfenos dat z USB do ZURF trva pfiblizné 2 min.

- ON-LINE KOMUNIKACE

CALIBRATOR ZURF umoznuje on-line komunikaci se standardnim PC, PDA ¢i
riznymi aplikaCnimi systémy (N-senzor, Farm Works, Agrocom atd.) Tyto
systémy umoziiuji plné automatizovanou variabilitu davky v zavislosti na pozici
stroje na pozemku.

CALIBRATOR ZUREF pracuje v podfizené pozici "Slave” a vy3e zminéné systémy
jsou pfipraveny pouzivat pfislusny BOGBALLE protocol.

Po pfipojeni systemu CALIBRATOR ZURF automaticky zaregistruje propojeni a
zacne provadét aplikaci v davkach dle instrukci téchto externich jednotek.

Komunikaci tohoto typu Ize provadét pouze prostfednictvim seriové 9kolikového konektoru.
Zminény komunikacni protocol je dal§im vyrobcim k dispozici na WWW.BOGBALLE.COM.
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MENU NASTAVENI

o

Pfed tim, nez budete moci Calibrator ZURF uvést do provozu, je
nutno provést rizna nastaveni. Spravné nataveni je zivotné dilezité
pro funkci systému. VSechny parametry musi byt nastaveny
s ohledem na typ rozmetadla, traktoru a poZadavku jednotlivych
fidicu.

Nastavte NABIDKU Calibratoru ZURF

Na displeji se objevi nasledujici nabidkova struktura:

Typ stroje >
Snimani pojezdové rychlosti  »
Input vstup/vystup >
Kalibrace aktuatoru >
Kalibrace vahové bunky >
Snimac haldiny v zasobniku

Testy >
Pfenos dat |

V MENU funkce oznacené symbolem ,, ] ” zahrnuji rdzné rolovaci nabidky.

Nabidka a rolovaci nabidka se voli pomoci tlagitka [+/-]
Potvrzuje se tlagitkem [ENTER]

PFfi dalSim zvoleni MENU bude automaticky ,zvyraznéna“ posledné pouzita
funkce.

Ne vSechny rolovaci nabidky a obrazovky jsou zobrazeny v provozni pfirucce. Je
proto dulezité dodrzovat instrukce zobrazené na displeji Calibratoru.
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o Jazyk
= Zvoleni pozadovaného provozniho jazyka Calibratoru
ZURF.
o Kontrast

» Nastaveni kontrastu k optimalizaci Citelnosti.
e Kontrast je také mozno sefidit pomoci zmacknuti tlacitka
[HELP] a zvoleni [+/-].

o Datum/Cas

= Nastaveni vnitfnich hodin a datumu systému.
o Nastaveni procentniho kroku

= Nastaveni pozadovaného procentniho kroku k odstuprio-

vani mnozstvi [% +/-].
. Maximum 10% / Minimum 1%

o Kg-krok nastaveni

» Nastav pozadovany Kg-krok (napf. jeden vak) na jedno

stisknuti pfi volbé pInéni zasobniku.
. Maximum 1000 Kg / Minimum 1 Kg

Typ rozmetadla »

o Model / typ stroje
= Zvoleni typu rozmetadla

¢ Standardni
< MODEL M3 Stan(_iardmvse typlqky pouziva pro mngz§tV| mezi 50 a 250
kg/min., coz pokryva hlavni ¢ast rozmetani.

Je pfipojen ty¢i s 10 mm cepy.

+40%
- 40% e +40%

+ 40% se obvykle pouziva pro mnozstvi vétSi nez 250
kg/min. MnozZstvi je zvySeno o +40% ve srovnani se
Standardem.

Je pfipojen ty¢i s 12 mm Eepy.

o -40%
- 40% se normalné pouziva pro velmi mala mnozstvi — méné
nez 50 kg/min. Mnozstvi je snizeno o —40% ve srovnani se
Standardem (pouze M-line).
Je pfipojen ty¢i s 8 mm cepy.

Standard
+40 %

Page 27



CALIBRATOR ZURF |""'|"|||.=®

Ve vSech pfipadech je nutné, aby nastaveni Calibratoru odpovidaly pouzitému typu ty€ového pfipojeni
(viz také montaz na rozmetadlo).

Zvolené nastaveni je oznaceno symbolem ,, *”.

) Pevna hodnota
Tato funkce je pouzivana pro rozmetani jemnozrnnych materialt (hofcice a pod.)
ve velmi malych davkach
Nastaveni stupnice se Fidi instrukci pfisludné tabulky pfi zvolené davce, zabéru a
pojezdova rychlosti.
Pfi volbé této funkce neprovadi CALIBRATOR ZURF zadné korekce a otevie
hraditka vzdy pouze na nastavenou hodnotu. Proto je nutné pfesné dodrZovat
zvolenou pojezdovou rychlost.
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MERENI RYCHLOSTI »

o Impulsni snimaé
= Impulsni snimac se voli tehdy, kdyz je rychlost méfena
impulsnim snimacem BOGBALLE namontovanym na kole
traktoru nebo hnaci hfideli. Lze zadat hodnoty pro dva traktory
A a B (nebo dva typy pouzivanych kol).

o Radar
= Pouziva se v pfipadé, ze jako impulsni rychlostni zafizeni
slouzi radar. Vénujte pozornost skute¢nosti, Ze rychlost se
muze pohybovat ve vysokych plodinach.
= Lze zadat hodnoty pro dva traktory A a B.

o Deska traktoru
= Pouziva se tehdy, kdy je pfipojen vnitini signal, napf. od fazeni.
= Lze zadat hodnoty pro dva traktory A a B.

o Pevna rychlost
= PouzZivd se v pfipadg, Ze je napf. vadny rychlostni signal.
V pfipadé pevné rychlosti jiz neni systém orientovan dle
rychlosti pojezdu. Skuteéna rychlost pojezdu dopfedu a zvolena
rychlost musi byt stejné. @

. Pevna rychlost je indikovana na displeji jako ,,

Pouzit je mozno v8echny zminéné typy signall. V pfipadech, kdy nelze pfijmout
jeden typ signalu, napf. z Desky traktoru, volte jiny typ, napf. Radar nebo Impulsni
snimac¢ dokud nebude systém pracovat uspokojivym zptisobem.

Technické specifikace: Viz ,MONTAZ A INSTALACE — ZAZNAM RYCHLOST/".

VSeobecné:

o CALIBRATOR ZURF se nastavuje podle poctu impulst a
vzdalenosti.

= Aktudini pocet impulsi na metr je mozno zjistit projetim znamé a presné

vzdalenosti a spocitanim poctu impulsti na tuto

vzdalenost. Poté je mozZno vypocitat pomér Impulsni snimad
impulsy/metry.

Doporu€uje se pocitat impulsy na minimalni 3,28 1/m
vzdalenosti 100 metrd.

= Po zvoleni Impulsni snima¢, Radar nebo Deska
traktoru se na displeji objevi ,Impulsni snimag”.

Pted zagatkem pogitani nezapomefite vynulovat | “/mpuls. snima¢ E
&itad impulst. [Esc (35) R0

ISS{HE€SN Zméacknéte [0/ESC] na 3 s.
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Kalibrace aktuatoru »

K dosazeni spravné miry aplikace, musi byt spousté¢ systému (elektricky
vietenovy motor) vZzdy kalibrovan pomoci Calibratoru, ktera se aktualné

pouziva.

Nové systémy se kalibruji u vyrobce — a mély by se znovu
kalibrovat v pfipadé, Ze se paka pfi ,Rucni kalibraci“ neumisti
do spravné polohy.

v =

Béhem rucni kalibrace musi byt na stupnici 4,5.
(viz ,Testovani fidiciho systému”)

Jestlize systém neni spravné nakalibrovan, je nutno provést
kalibraéni postup. Ovladaci paka se automaticky prfesune
dvakrat dopfedu a dozadu.

(Dodrzujte instrukce uvedené na displeji.)

Pfed kalibraci se zarazka stupnice nastavuje a zajiStuje na
hodnoté 9,0.

Zkontrolujte, zda se snadno pohybuji vSechny mechanické
spoje a zda se na nich nevyskytuje koroze.

Béhem kalibrace se po prvnim otevieni a zavfeni na displeji zobrazuje

nasledujici:

Rozsah (0-9)

Napéti potenciometru (1-10 V)
Proud spoustéce (pii 0 a9 max. 11 A —mezi 0 a 9 max 3 A)
Napéti baterie (pfi pouzivani) (min. 12,0 V)

Stav motoru

Actuator Calib.

01234567809
[ U¢. poloha
Potenciometr v
Proud A
Napéti baterie v
Stav motoru

[=S[e Zrusit

li

Po kalibraci potvrdte tlacitkem [ENTER].

Systém je nakalibrovan a je nutno ho znovu kalibrovat pouze v
pFipadé, Ze dojde ke zméné Calibratoru nebo spoustéce.

Kalibraci je mozno zkontrolovat pomoci provedeni ,Ruéni
kalibrace .
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Kalibrace vahové bunky »

K dosazeni spravné miry aplikace, musi byt vahova bunka(y) vzdy
kalibrovana pomoci aktualni pouzivané Calibratoru.

Kalibraci JE NUTNE VZDY provadét na absolutné vodorovné plose s
vodorovné (0°na stupnici naklonu) zavésenym rozmetadlem.

. Nové standardni rozmetadla jsou kalibrovana u vyrobce a je nutno je
prekalibrovat pouze v pfipadé, Ze nepracuje spravné systém vazeni.

. Je-li rozmetadlo namontovano s volitelnym zafizenim, dojde k poruseni
nastaveni nulového bodu a je notné provést jeho opétovnou kalibraci.

. Pred kalibraci musi byt nasypka vzdy prazdné a rozmetadlo musi byt
spojeno s traktorem pomoci 3-bodového spojeni.

= Vazici systtmy mohou po dlouhodobém pouzivani posunout nulovy
bod. Jestlize k tomuto dojde, je nutno provést novou kalibraci nulového
bodu.

o UplIna kalibrace
= Voli se vpfipadé, Ze systém neni schopen zvazit
znamou hmotnost.

Krok 1/2 Pina kalib.  «rok12
Nasypka musi byt absolutné prazdna Ii Nyl ms b EEEe
Nestabilni hmotnost je oznagena blikajicim ,X"———

Obsah nasypky

0 kg

Obsah nasypky zacina automaticky na “0 kg” Ii

Obsah nasypky 0 kg, potvrdte pomoci Dal3i
[ENTER] Zrusit
Krok 2/2 Plna kalib.  krok 212
Napliite znamé a pfesné mnoZstvi. |7 Napliite minimaing 500 kg

Nestabilni hmotnost je oznacena blikajicim Xli

Upravujte obsah nasypky pomoci [+/-] dokud YSIOSATED WIS GG (FH
hodnota na displeji neodpovida skute¢nému
nasypanému mnozstvi. PocateCni bod je 500 kg

automaticky 500 kg.
Obsah nasypky se potvrzuje pomoci [ENTER].Ii Poturdit
Zrusit

Page 31



CALIBRATOR ZURF |""'|"|||.=®

A

PIna kalibrace musi byt zvolena a ,potvrzena“ pomoci tlacitka
[ENTER]. Jestlize nebude ,potvrzena®, bude kalibrace ,Zruse-
nal/ignorovana“ a nebude dokoncena.

Nyni je systém nakalibrovan. Opétovnou kalibraci je nutné provést
pouze v pfipadé zmény vahové bunky nebo Calibratoru. V nékterych
pfipadech muize dlouhodobé skladovani vynutit prekalibrovani
systému.

vy$S$i je hmotnost, tim lepSi je kalibrace.

o Nastaveni nulového bodu

Nasypka musi byt absolutné prazdna.
Blikajici ,X* indikuje nestabilni hmotnost.

Obsah nasypky je aut. nastaven na ,0 kg”.

Obsah nasypky 0 kg, potvrdte tlac. [ENTER]

A

= Voli se v pfipadé&, ze systém je schopen provadét vazeni,
ale nulovy bod se posunul kdyz je nasypka prazdna, coz
znamena, ze prazdna nasypka se nerovna 0 kg.

0-Point Settina

Hopper must be empty

0 kg

Next
Cancel

Hopper contents

Kalibrace nulového bodu se voli a ,potvrzuje® pomoci tlacitka
[ENTER]. Jestlize neni ,Potvrzena“, bude takové kalibrace ,Zrusena“
a nebude ukonéena.
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o Tovarni nastaveni

= Je mozno volit v pfipadé, Ze je poruSena kalibrace systému a
nachazite se v situaci, kdy neni mozno provést Plnou kalibraci.

= Tovarni kalibraci je mozno pouzit ve specialnich situacich, ale
je mozno povazovat ji pouze za orientacni.

= Kalibrace mlze byt ovlivnéna pfitomnosti materialu v nasypce.

= Tovarni nastaveni se voli a ,Potvrzuji“ pomoci tlacitka [ENTER].
Jestlize neni ,Potvrzeno”, bude kalibrace ,Zrusena“ a nebude
dokoncena.

= Tovarni nastaveni mlze byt také zménéno a pFizpdsobeno
pouzivanému rozmetadle.

PIna kalibrace je ukonena. B&hem kroku 2 soucasné zmacknéte
tlacitko [HELP] a [START / STOP]. Nasledné bude kalibrace ulozena
jako ,Tovarni nastaveni”.

Senzor zasobniku »

Stroj je mozZzno dodat se snimadem pro registraci nizkého obsahu
nasypky.

Snimac nasypky musi byt zvolen jako ,nainstalovany*.

= Snima¢ nasypky je volitelné zafizeni a mGze byt montovano
pouze na rozmetadla bez systému vazeni.

= Snimac¢ nasypky je u vyrobce nastaven do rezimu ,Nenainsta-
lovan*.
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MONTAZ A INSTALACE

Pfed tim, nez je mozno provozovat Calibrator ZURF musi byt
systém namontovan v souladu s nasledujicimi instrukcemi.

Je velmi dllezité, aby byl systém namontovan spravnym zpUsobem.
Spatna montaz muze zpusobit nespravné davkovani.

Po spravné montazi systéemu je nutno Calibrator ZURF
naprogramovat. Viz NABIDKA A NASTAVENI.

o  Spolu se systémem je dodavan pripravek. Z dlivodu rozdili mezi traktory proto maze byt
v nékterych pfipadech nutné pfizplsobit pfipravek nebo vyrobit alternativni pfipravky.

Prehled systému
(4)

Pos. Part / component
Napajenit12 V v€etné drzaku pojistky — pojistka 8 A

Impulsni snima¢ / zaznamenavani rychlosti véetné jacku (stereo).

Kabel Calibratoru pro rozmetadlo s 22 pély — AMP — samec.
Pocita¢ Calibratoru ZURF.

Spoustéc sefizovani s 22 pélovou AMP zastrékou (samice).

|00 |00

Zapojovaci skfif: vahova burka, snima¢ PTO, spousté¢ Trendu, snimag|

nadrze.

© 5w
)
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Montaz na trakto
e CALIBRATOR ZURF - Po¢itaé

Pocital se umistuje na dodaném pfipravku na pohodiné misto v kabiné
traktoru. Pfi tom je tfeba brat v Uvahu nasledujici skute¢nosti:

o Pfistup musi byt dobry, aby se systém snadno provozoval.

o Aby bylo umisténi vhodné sohledem na minimalizaci
slunce/svétla dopadajiciho na disple;j.

o Pocita¢ nesmi byt vystaven vihkosti.

o Pocita¢ se pfipevriuje takovym zplsobem, aby béhem jizdy nebo
volnobé&hu nevibroval.

©® Napajeci napéti 12V

® Zaznam rychlosti (variabilni )

© Zasuvka pro rozmetadlo

| Fixing bracket

| RS 232: zastrka sérioveho zapojeni

USB-vzt

vziip ISO: AMP 4-pélova komunikaéni
USB kabel zastrcka
- vztup | @ Jack: Zaznam rychlosti

| ®Drat v¢. zastrCek pro

| @ Napajeni £ 12V
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NAPAJENI

CERVENY montuje se k (+) 12V~ Dodava se s pojistkou 8 A
o CERNY  montuje se k (-) UZEMNENI

Kabely nesmi byt v Zzadném pfipadé zaménény

= 12 V napdjeci kabel a UZEMNENI se pfipojuji pfimo k baterii traktoru.
Vyvarujte se pouzivani dalSich komponent spotfebo-vavajicich energii
a ujistéte se, Ze je napajeni stabilni.

=  NB! Nékteré traktory mGzou produkovat napéti pfes 48 V. Pokud je
pfipojeni uzplisobeno na tento druh traktoru — v
CALIBRATOR ZURF by mohl byt poSkozen. ﬁ W W %

Skody zpusobené timto zachazenim nejsou kryty il ik i Ak
zérukou.

= Je-li napdjeci kabel prodluzovan je nutné, aby bylo prodlouzeni
kabelu minimalné stejného prifezu / priméru jako napajeci kabel.

= Napagjeci kabel je tfeba zapojit az po pfipojeni vSech ostatnich kabeld
a instalaci.
Napéti musi odolavat min. 16 A.

ZAZNAM RYCHLOSTI

=  Zaznamenavani rychlosti je pfipojeno dvou nebo tfipélovym jackem a

vyuziva nize uvedenych jednotek na zaznamenavani rychlosti
s nasledujicimi specifikacemi.
Typ Typ / Norm. Max. Freq. Vo V Low Senzor chybi Senzor
[Hz] [V] I\ zkratovan
Impulsni snimaé | Namur, Indukéni. 20k 6,3 55 >8,05 <3,0
Radar ISO 11786 20 k 6,5 55 - -
Deska traktoru CMOS <18V 20 k 6,5 55 -

Viz provozni pfirucka, kapitola ,NABIDKA A NASTAVENI — ZAZNAMENAVANI RYCHLOSTI "

Standardni kabel

Zobrazena Jack zastréka je Stereo se 3 poly.

Uzeméni (modry)

(externi Start / Stop)

Zastréka 7kolik pro palubni desku (dodateéna vybava):

SIGNAL
(hnédy)
Earth (modry)

SIGNAL
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Impulsni snimaé
= |Impulsni snimac¢ je montovan k zaznamenavani rychlosti

pfimo na naboj kola nebo na hnaci hfidel.
Impulsni snima¢ je indukéni a maze odecitat pouze magnetické Zelezo.

Montaz na NABOJ KOLA

= Pohon vzadu — upevnéte snimac na pred kolo

= Pohon na ¢tyfi kola — upevnéte snimac¢ na zadni kolo
Doporuéuje se, aby byl snima¢ montovan tak, aby k méfeni dochazelo
na hlavach $roubl naboje (normalné 8 jednotek).

0 1-3mm

@ Vzdalenost snimade a $roubt naboje 1 — 3 mm
Jestlize je vzdalenost Vvétsi, povede to k nestabilnimu
zaznamenavani/ rychlosti.

@  Vzdal. mezi nabojem a hlavou Sroubu min. 3 mm.
Jestlize je vzdalenost mensi, povede to k nestabilnimu
zaznamenavani/ rychlosti.

(3] Snimac se umistuje naproti stfedu Sroubu naboje

Snima¢ je nutno umistit bez vzniku jakychkoliv vibraci nebo
rezonance — ty by mohly zpusobit nestabilni zaznamenavani
rychlosti. Vzéjemna vzdalenost mezi impulsnimi jednotkami
(Srouby naboje, atd.) musi byt stejna.

® Min. 3 mm

Pripevnéni na hnaci hridel

Na nékterych traktorech mlze byt nezbytné zaznamenavat rychlost na
hnaci hfideli traktoru.

V takovych pfipadech se pouzivaji impulsni sponky, které se upevhuji
pomoci lepidla. B€hem susSeni pouzijte umélohmotné vazace kabelu.

@ Vzdalenost mezi snima¢em a impulsnimi svorkami 1 — 01-2mm
2mm
Je-li vzdalenost vétsi, mize to vést k nestabilnimu zaznamenavani
rychlosti.

(2] Néprava se nesmi otacet nepravidelné.
Vedlo by to k nestabilnimu zaznamenavani rychlosti
RADAR a DESKA traktoru

Vétsina novych traktor( je schopna vysilat rychlosti signal, ktery je mozno
pfipojit pfimo ke Calibratoru ZURF.

Rychlostni signal musi byt v souladu se zminénymi specifikacemi. Kabel a jack mGzeme dodat
jako volitelné pfislusenstvi.
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Nastaveni rozmetadia

 Ridici systém - Aktuator

Spravna montaz a nastaveni fidiciho systému je Zivotné dulezita pro
dosazeni spravného aplikovaného mnozstvi.

Presvédcete se, zda:

Stupnice je nastavena na hodnotu 0.

Uzavéry jsou uzavieny (otvor 0,5 mm).

Pfipojeni ty€e je namontovano ve spravné poloze.

Viz provozni pfiru¢ka, ,NABIDKA A NASTAVENI — Model rozmetadla”

Pripojovaci skfifn je namontovana na spravném misté s vystupy

kabelll smérem doll pro zamezeni pfistupu vihkosti
PFipojovaci skfifi musi byt pfikryta dodanym ,Umélohmotnym krytem* (neni zobrazen).

© 00O

Uzavéry zavieny v poloze 0
(otvor 0,5 mm).

Vzdalenost je mozno upravit pomoci pfipojeni
ty€e mezi stupnici a ovladaci systém
rozmetadla.

Hraditka nesmi byt uzavreny uplné, protoze by to mélo nepfiznivy vliv na spoustéc
stejné jako na systém vazeni.
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TESTY A DIAGNOSTIKA

Dulezité funkce Calibratoru ZURF jsou neustadle testovany a
kontrolovany tak, aby byla zajiSténa spravna funkce vSech
pfipojenych jednotek a internich funkci Calibratoru ZURF.

Po zapnuti se na displeji Calibratoru ZURF objevi stavova obrazovka
s nasledujicimi informacemi:

Verze hardware HW verze Verze XX
Verze software SW verze XXXX
Sériové ¢islo Sériové ¢. XXXX
Datum uvedeni do provozu * XX XXXXXX XX XX
Model/typ rozmetadla Model rozmetadla MODEL XXX
Tabulka: ,Standardni, +40% nebo —40%" Tabulka XXXXX

Stavovou obrazovku je mozno ,zmrazit® pomoci tlac¢itka [0/ESC], je-li stale aktivni na displeji.
Pokracovat je mozno tlacitkem [ENTER].

Po stavové obrazovce se objevi obrazovka spoustéci test pfipojenych jednotek:

Stav napéjeni Napajeni OK|
Sefizovaci spoustéc¢ pfitomen a v poradku Sefizeni aktuatoryl OK|
TB — Aktuator pfepinani k hranici je pfipojen Trend aktuator k hranici zapojen
DS — Aktuator pfepinani od hranice je pfipojen [Trend actuator od hranice zapojen
Snima¢ PTO pfitomen a v pofadku Snima¢ PTO OK|
Rychlostni snima¢ pfitomen a v pofadku Rychlostni snimaé OK|
Interni funkce ZUREF jsou v poradku Interni OK|

Spoustéci zkousku je mozno ,zmrazit“ a ,znovu provést* pomoci tlacitka [0/ESC], je-li stale aktivni na
displeji.

Poté CALIBRATOR ZURF pfejde na obrazovku INFO a ohlasi, Ze jsou splnény
vSechny podminky.

Jestlize se v systém objevi jakékoliv chyby, bude vas o nich
CALIBRATOR ZURF informovat na displeji a souc¢asné vam
poradi jak chyby odstranit.
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CALIBRATOR UNIQ muze provadét nékolik testl, coz dava moznost
zjistit mozné chyby v celém systému Calibratoru.

o Napajeni

Rychlost FSI:
FSI-Pto

Teplota:
U Ref
U Bat/D

[ENTERY:

CHYBA

OVERTE

Tato informaéni obrazovka poskytuje informace tykajici se
riznych komponent.

Nasledné jsou zminény pouze dulezité omezujici hodnoty.
Jestlize jsou wuvedené hodnoty prekroCeny, je nutno
pfedmétnou komponentu vyménit. Postupujte dle instrukci
uvedenych v odstavci ZKOUSKY/VADY.

Napajeni
lspoustéd [ ]
U-spousté¢ [ ]
Potenciometr [ |
3,0V-8V Impulsni snimaé FSl-rychlost [ |
1,2V -8V Snimac Pto FSl-Pto [ ]
SlAuin [ ]
Stimpl [ ]
Slnadz [ ]
-10° - + 50° Calibrator ZURF Teplota [ ]
24V -26V Napajeni PSU URet [ ]
12V -15V  Baterie traktoru uBatd [ ]
UFlexo [ ]
UEkeD [ ]
veld [ ]
Usgpp [ ]
usgno [ ]
zmrazi hodnoty —— Zmrazeni zap./vyp.
ESC
CALIBRATOR ZURF se zapne a vypne bez zmacknuti tlacitka ON /
OFF.
Systém je nestabilni a bezdivodné se otevira a uzavira.
Zda si baterie traktoru uchovava pfi pouzivani spousté€e minimalné 12

V.

Zda je spojeni mezi baterii traktoru a Calibratorem ZURF stabilni.

Zda existuje pfimé spojeni s kabelem +12 V a uzemnovacim kabelem —
od baterie ke Calibratoru ZURF.

Zda maji vSechny kabely stejny prafez jako napajeci kabel 12
V Calibratoru ZURF.

Zda jsou spravné zapojené zastrcky mezi Calibratorem ZURF a
rozmetadlem — bez zkratd a koroze.
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o Sefizeni aktuatoru

Adj. Actuator
[+7-] Pozadovany rozsah Krok kurzoru 0,25 i
Poloha kurzoru a spoustéce se méni pomoci [+ / -] d
Rozsah spoustéce Ocekavana poloha M
Skute¢na odezva od spoustéce |
T T T T T T T T T 1
01 2 3 45 6 7 8 9
setpos : 0,00-9,00 Nastavenirozsah Nastpozice [ |
effpos  : 0,00-—9,00 Registrovany rozsah U¢.pozice
Difference : -0,1—+0,1  Odchylka mezi set/eff Rozdil
pot-meter : 1,00-10,00 Vykon potenciometru —1 potenciometr
Power : 0,00-3,00 Vykon baterie Proud
Bat. power: 12,00 —15,00 Vykon baterie Napéti baterie
Motor status : OK Aktualni stav Stav motoru
ESC WS

CHYBA B

OVERTE o

Tato obrazovka umozZniuje zkontrolovat, zda je systém spravné
nakalibrovan nebo zda se nevyskytly poruchy.

Neodpovidajici kalibrace nebo vady ¢asto vedou k nestabilnimu
nebo pohybujicimu se spoustéci. Dodrzujte instrukce uvedené
v odstavci , TEST / VADA".

Aktuator je nestabilni a pohybuje se dopfedu a dozadu.
Aktuator neni umistén ve spravném rozsahu, napf. 4,5 béhem
ruéni kalibrace.

Zda sobé odpovidaji ,Set pos”, ,Eff pos” a ,poloha paky*.

Zda je spravné nakalibrovan aktuator. ,Kalibraci aktuatoru® dokoncete za
vSech okolnosti.

Zda se snadno pohybuji vSechny pohyblivé dily a zda jsou bez koroze.
Zda jsou spravné zapojené zastrcky mezi Calibratorem ZURF a
rozmetadlem — bez zkratl a koroze.

Zda pfi pouziti spoustéce zUstava ve zdroji napajeni minimalni napéti
12 V.

Zda neni pfi provozu spoustéce prekroceno 11 A.
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o Aktuator Trendu

= Tato obrazovka umozriuje kontrolovat, zda systém pracuje
spravnym zplsobem.

= Béhem této zkousky nesmi byt spustén PTO, jelikoz by mohlo
dojit k poSkozeni pfevodu rozmetadla.

Test akturatoru Trend

[+7-] Pozadovana poloha spoustéce I
Poloha kurzoru a spoustéce se méni pomoci [+ / -] T 1
Normal Trend

Poloha spoustéée Ocekavana poloha | A
Skute&na odezva od spoustéce Pozice Normalni

Varovani ! l—— Béhem této zkousky nezapinejte PTO!

Posun na Trend
Zastaveni
@ rosun nanom.
Konec

Pfed dokon&enim zkousky je NUTNO nastavit ovlada¢

Trend do polohy NORMAL.

(O h=7.W = Aktuator Trend neméni polohu, je-li aktivovan.

OVERTE o Zda byla CALIBRATOR ZURF vypnuta a poté zapnuta po montaZi

spoustéce Trend.

o Zda se neotaci hfidel PTO.

o Zda je snima¢ PTO v pofadku a spravné namontovan s ohledem na
mechanické a elektrické pouziti.

o Zda neni systém zablokovan v dusledku koroze nebo po$kozeni.

o Zda jsou v8echny kabely spravné pfipojeny k zapojovaci skfini a zda se
Vv ni nenachazi voda nebo vihkost.

o Zda je spravna odezva spoustéce ohledné aktualni polohy.
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o Stav vahové buiiky

Stav vahové burky

(zsa) : 0-16.777.216 Hodnota nul. bodu (zsa) nul. rozsah a/d: 8955051

full scale : 0-16.777.216 Max. kal. hmotnost| Piny rozsah a/d: 16777215

(da) rozdil a/d: 7822164
(zsk) 1 0-10 Hodn. prazd. nasypky v kg (zsk) nul. rozsah kg: |:|
PIny rozsah: 500 — 4000 Max. kal. hmotnost v kg PIny rozsah kg:
(dk) rozdil kg:

(av) skuteg. a/d: 8968133

(d) av — zas: 13082

(f) da/dk: 15644
Vysledek : 0-4000 Skutecny obsah nasypky |—— Zsk+df=kg: | 0]

[ENTER]: ,Zmrazi” hodnoty — Zmazeni zap.Jvyp.
SSIofl Konec

CHYBA

OVERTE

Obrazovka vaziciho systému vas informuje o Calibratoru ZURF
a vahové bunce.

Nasledné jsou zobrazeny pouze dulezité omezujici hodnoty.
Dodrzujte instrukce uvedené v odstavci TEST/CHYBA.

Hmotnost je nestabilni a pohybuje se mezi 10 kg az 200 kg.
Hmotnost je mimo kalibraci a pohybuje se mezi 0 kg az 9999 kg.

Zda jsou dodrzeny razné limitni hodnoty. Jestlize tomu tak neni, je
nutno provést ,Plnou kalibraci®. Alternativné je mozno zvolit , Tovarni
nastaveni“. ,Tovarni nastaveni* nam fekne, zda je CALIBRATOR
vadny nebo nespravné nakalibrovany.

Zda jsou spravné zapojené zastrcky mezi Calibratorem ZURF a
rozmetadlem — bez zkratt a koroze.

Zda pfipojovaci skfifi namontovana na rozmetadle neobsahuje
vodu/vihkost nebo korozi.

Zda nedoslo k poSkozeni na paralelnim vazeni.

Zda se mezi pfednim ramem a podvozkem rozmetadla nenachazeji
cizi télesa.

Pozor! Systém vazeni ma kapacitu 12 000 kg, kde 1 kg odpovida
0,01%. Proto se hmotnost mGze ménit o +/- 5 kg béhem 5 — 10 minut.
To se povazuje za pfijatelné. Pfi delSich intervalech se muze hmotnost
ménit az o 20 kg.
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o Kontrola hmotnosti

=  Funkci vazeni je mozno zkontrolovat napfiklad pomoci zvazeni
jedné osoby.

=  KdyzZ je zkouSka spusténa, musi byt dokonéena do 60 sekund.

Kont.hmotnosti

Qdpogitavani
60 sec

Hopper contents before loading hmotnost pred kg
Hopper contents during loading hmotn. nyni kg
Difference in hopper contents = load rozdil kg

ENTERJ spustit odpoget

CHYBA = Aktudlni zatizeni neni rovno ,rozdilu obsaht v nasypce”.

OVERTE" o Je nutno provést ,Plnou kalibraci®. Alternativné se voli ,Tovarni
nastaveni*.
o Postupujte dle instrukci uvedenych v TESTU ,Stav vahové buriky”.

o Displej

= Je mozné otestovat funkce displeje. Test se provadi
automaticky se ¢tyfmi riznymi obrazovkami.

o W4 Sériovy vstup/vystup (1/0)
=  Tuto zkousku je mozno provést pouze v zavodé spolecnosti.
BOGBALLE.

o HIaS|c chyb (indikator vad)

Tato funkce umozZnuje vypnout vSechna varovani bé&hem
systémového testu. Varovani zpUsobi napf. chybéjici spoustéc.
Chyba bude poté ignorovana.

=  Opétovnym zvolenim moznosti ,Indikator vad“ a vypnutim a
opétovnym zapnutim Calibratoru ZURF se cinnost funkce
ukongi.
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- ZARUKA A ODPOVEDNOST

Zaru€ni podminky poskytované pro Calibrator ZURF jsou v souladu s legislativou
EU.

Servis a opravy se provadéji bezplatné po dobu 12 mésicli od prokazatelného
datumu zakoupeni, a to za nasledujicich podminek.

e Zjisténa vada je konstrukéniho nebo materialového typu.
(normalni opotfebeni, nedostate¢na udrzba a nespravné pouzivani nejsou akceptovany).

e Vada nebyla zplsobena Spatnym zapojenim, nespravnou montazi nebo
pranikem vody/vihkosti.

e O opravu vyrobku se nepokusily osoby bez technickych znalosti o
produktu.

e \Vyrobce nebo dealefi nepfejimaji odpovédnost za zranéni osob nebo
poskozeni plodin z dvodu pouzivani zafizeni.
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EC-Declaration of Conformity
for Machinery Directive 98/37/EC

Manufacturer:
Eltronic a/s - Spettrupvej 7A

DK-8722 Hedensted - www.eltronic.dk
Phone: +45 7674 0101

CVR No.: DK-17 02 42 80

Equipment: BOGBALLE CALIBRATOR ZURF
Description: Control unit for fertilizer spreader
Year: 2008

Type: CALIBRATOR ZURF

Case number: 175-00004

It is herewith declared that control unit BOGBALLE CALIBRATOR ZURF is made
in conformity with the following harmonized standards:

- Agricultural and forestry machines DS/EN 1SO 14982
- EMC DS/EN 61000-6-2 (Immunity for industrial environments)
- EMC IEC 1000-6-3 (residential, commercial and light—industrial environments)

Hedensted, 2002-01-12

Eltronic a/s

&L 2

Lars Jensen Jens Ancker
Man. Director Technically Responsible
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Poznamky:
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