FREE Concept bogballe @

FREE - Uvod

Verze pro Android

Tablet, na kterém bézi aplikace CALIBRATOR FREE slouzi bezdratové dalkové ovladani
jednotky CALIBRATOR ZURF a tim také vSech “W” rozmetadel. Soucasti aplikace je moznost
automatického fizeni rozmetadla pomoci GPS.

Komunikaci mezi dvéma jednotkami zprostfedkovava iZURF modul, pfipojeny konektorem RS232
k CALIBRATORU ZURF. Komunikace mezi iZURF modulem a tabletem je realizovana
bezdratovym Wi-Fi pfipojenim.

Jednoduché a srozumitelné uzivatelské rozhrani je zalozeno na znamém ovladanim tabletu
prinasejici veSkeré informace potfebné pro praci na poli. | pfes to je doporu€eno prostudovani
manualu pro CALIBRATOR ZURF, ktery podrobné popisuje veSkeré detaily.

Intuitivni uZivatelské rozhrani nahrazuje podrobnou pfirucku popisujici detailné FREE aplikaci.
Tato uZivatelska pfirucka je staZzena sou€asné s FREE aplikaci a je k nahlédnuti po stisknuti

Vigwviv s

k FREE aplikaci.

Jako napf.:

FREE Display

FREE Konfigurace

GPS Nastaveni

Databaze poli

Ovladani sekci a souvratova automatika

Ve FREE Aplikaci neni mozné provadét Testy funkénosti pfipojnych zafizeni. TEST procedury
musi byt provadény pfimo na CALIBRATORU ZURF.

Pfi nemoznosti pouziti Aplikace FREE muze prace na poli bez pferuseni pokraCovat fizenim
rozmetadla pfimo pfes CALIBRATOR ZURF.

Ovladani sekci zavislé na kvalité spojeni, po€asi nebo lokalnich podminkach nemusi byt vzdy
bez pferuseni v provozu. V takovém pfipadé muze prace na poli bez pferuseni pokracovat
fizenim rozmetadla budto prostfednictvim tabletu, nebo pfimo CALIBRATOREM ZURF.

FREE aplikace je jednoduse dostupny dynamicky rozvijejici se software, ktery je neustale
rozsSifovan a vylepSovan. Pro zajisténi spravnych funkci je odpovédnost uzivatele stahnuti
nejnoveéjsi Aplikace z Web-store.

BOGBALLE nenese odpovédnost za praci vykonanou na poli, ani za nespokojenost s kvalitou
plodin. BOGBALLE nemuZze nést zodpovédnost za praci vykonanou posledni elektronikou
v fetézci.
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FREE - Prehled

Display tabletu je rozdélen na dvé hlavni casti:

Graficky nahled pole vykazujici
provadénou praci a celkovou
praci provedenou na poli.

Graficka oblast je pfi praci na poli
aktivni pouze v pripadé, ze
systém pfijima signaly

Manualni uzivatelské rozhrani s
dotykovou obrazovkou a funkcemi
rovnocennymi CALIBRATORU
ZURF.

Zadavani hodnot je mozné pfimo na
display tabletu.

z jednotky GPS o aktualni
poloze pro automaticke Fizeni
sekai.

Job name: Field C-67 17-12-2013 08:03 CALIBRATOR FREE iZURF bogballe @ X ‘

82689 Kg tosre
1Field C-67 320M

2 A
3255 Kg/Ha 5,3 Ha

4

4258 Kg/Ha 0 %

6

714,6 Km/h 544 rpm

\
i-ﬂx)-!m
/

-vo—cmr

$H 0805748

Uzivatelské rozhrani Aplikace FREE muze byt rizné podle druhu pouzitého tabletu, nicméné
rozlozeni ikon zlistane neménné.

Podle vyrobce tabletu se také méni zpusob jeho obsluhy. Prec¢téte si prosim manual pro vas
tablet. BOGBALLE nemuze dohlizet na zpUsob pouziti konkrétnich zafizeni.
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FREE — Nastaveni

GPS (comM3 GPS/CAN)
Anténa /pfijimac

capraoR Rt ZURF

82689 kg
1Field C-67

2ZESKIHa ,3 Ha| H A A
Zrremngs [ZURF Bezdetove
. —==_ WiFi Rozhrani

e

7146 Km/h mi

#2100 09 «
B A A

é Propojeni kabelem ”E\'E’ '

CALIBRATOR ZURF(@ 7

FREE — Manualni ovladani

iZURF / WiFi Exit FREE
Bezdratové pripojeni \ Aplikace &
caugraToRFREE  IZURF  pogballe @ %

3257 Mo SEEE Zbyva metru

. . N
Obsah zasobniku 0 2689 Kg 10,4 Ha Zbyva hektart

4

1

Kalib. mnozstvi

%-odchylka kalib. mnozstvi
INPUT

.
. __e1Field C-67 320 M Menu
Aktivni pozemek 2 Zébir stroie
Primérna davka ——*3255 Kg/Ha 5,3 Ha..
4 Pohnojena plocha
o b
Aktualni davka 258 Kg/Ha 0 %~ O/ESC
[ —— %-rozdil davk
AKtUAIN{ ¢ —_*714,6 Km/h 544 rpm-ﬂ. 6-rozdil davky
ychlost —
Otevieni hraditek —”i PTO ot/min.
—_o¥21,80Kg 0,9 /E.
el

- T
AN 200 0 HELP 00

Help / Napovéda

.
ri-‘x)—!m
/

START / STOP

v 0O -H/»n

Otevieni hraditek Menu hraniéni rozmetani

Menu Kalibrace Menu plnéni

Klin z levé strany Klin z pravé strany
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FREE - Konfigurace

Aby mohl koncept CALIBRATOR FREE splfiovat pozadované funkce, je dulezita spravna
konfigurace. Pamatuijte prosim, ze CALIBRATOR ZUREF je jednotka s inteligentnim softwarem a
FREE Aplikace je bezdratoveé uZivatelské rozhrani se zabudovanym ovladanim pomoci GPS.
Uzivatelska pfirucka pro iZURF definuje jak nastavit pfipojit iZURF modul a GPS anténu.

Pfedpoklad pro bezproblémovou funkci je spravné pfipojeni modulu iZURF k CALIBRATORU
ZURF spole¢né s GPS anténou. Nejnovéjsi verze FREE Aplikace musi byt nainstalovana a
spusténa na vasem tabletu a vSechny komponenty musi byt zapnuty.

FREE Wi-Fi Pripojeni
Wi-Fi pfipojeni zprostfedkovava adresa iZURF HOT SPOT. Kazdy modul iZURF ma vilastni
pfeddefinovanou adresu, ktera nesmi byt ménéna.

Prfi spusténi FREE aplilkace zvolte vami preferovany jazyk.

Stiskni: [Preferovany jazyk]

Pokud do tfi vtefin nezvolite jazyk, nacte
se automaticky jazyk z posledni volby.

HOT SPOT adresa

Stiskni: [HOT SPOT]
Pfiklad: iZURF-0C99

Stiskni: [OK] pro pfijeti

Pro zapamatovani muzete pouzivany
HOT SPOT oznaéit [V]

Pfed pfipojenim modulu iZURF a tabletu
bude ve vétsiné pfipadl na display
zobrazena hodnota “99999”

e T T T B Po ovéfeni komunikace tabletu a iZURF
modulu se veskeré hodnoty na
CALIBRATORU ZURF promitnou
ve FREE Aplikaci.
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FREE Zakladni nastaveni

Veskeré nastaveni miaze byt provedeno pres klavesnici CALIBRATORU ZURF s pouzitim
uzivatelské prirucky CALIBRATOR ZURF nebo pfimo na tabletu s FREE Aplikaci.

Ujistéte se prosim, ze je systém spravné nastaven a ze jsou podle popisu skalibrovany veskeré
elektronické komponenty rozmetadla.

Veskeré nastaveni GPS je mozné provést pouze na tabletu ve FREE Aplikaci. Pro nastaveni
prosim postupujte podle této pfirucky v kapitole ,Nastaveni FREE GPS".

Pro zakladni nastaveni prosim postupujte pfesné podle navodu nize.

Priklad: Vyberte “Typ rozmetadla”

cauBraTORFREE  IZURF  pognanec @ %

3257
10,4 H:

20y 1) Stisknéte: [MENU]
5,7 Ha

Settings
Spreader Model . . « "

’ 2) Stisknéte: “Typ rozmetadla
Scale Definition

Speed Input

Actuator Calibration

Loadcell calibration
System Information

SC-Dynamic Monitor

Exit application

cauraToRFRe  IZURF

_ V tomto pfipadé je jako typ rozmetadla
ety ' vybrano “M2W” a nastaveni vypusti
256 Kg/Ha s “Standardu

Spreader Model
;dm spreader model and spreader class from the lists below

3) Stisknéte: “Typ rozmetadla”

Model L2W +40%
Model M6W -40%

4) Stisknéte: “Nastaveni vypusti”

Selected model: Model M2W. Selected class: Normal

5) Stisknéte: “OK” pro potvrzeni

VSechny polozky v MENU musi byt nastaveny a skalibrovany jesté pred pouzitim stroje.

Pokud je systém pfipojen ke stavajicimu CALIBRATORU ZUREF, je veSkeré nastaveni pfevedeno
z CALIBRATORU do FREE Aplikace, a tudiz je potfeba nastavit pouze GPS.

PFi propojeni systému s novym CALIBRATOREM ZURF je potieba pfed spusténim rozmetadla
provést kompletni nastaveni. Postupujte prosim podle pfirucky k CALIBRATORU ZURF ktera se
shoduje s nastavenim FREE Aplikace.
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Nastaveni FREE GPS

Job name: Field C-67 17-12-2013 08:03 cauhatoRFREE  IZURF  pognane @ | %

3257
104 H
i = 32,0 M A
Settings
! 5, Ha
Spreader Model
—————— = ‘: esc
Scale Definition
Speed Input ) 556 rpm
Actuator Calibration ’ 0,9 °/o
Loadcell calibration

1) Stisknéte: [MENU]

2) Stisknéte: “Nastaveni”

System Information
SC-Dynamic Monitor

Exit application

ob name: Field C-67 17-12-2013 08:03 cauBRaTORFREE  IZURF  poghalle @ | %

Fleld C-67
256 Kg/Ha
258 Kg/Ha
15,1 Km/h
21,80 Kg

555 rpm
0,9 %4

vavava

GPS settings

User data

e alUG B /) Definujte: “Pfenosovou rychlost GPS”
pro pravé pfipojenou GPS anténu.
Nastaveni maze byt od 4800 do
115200 bit/sec

(Zelena tecka)

Dx a Dy se definuje pozice antény po
10 cm krocich. Pozice se vztahuje ke
stfedu rozmetadla.

H 5) Definujte: “Pozice GPS antény”

Stisknéte: [-] nebo [+] dokud nebude
nastavena presna pozice antény.
(Zelena teCka znaci pozici antény)

6) Stisknéte: "OK” pro potvrzeni
nastaveni antény GPS
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FREE Rychly pristup k informacim o polich

caupnarorrree  IZURF  po 1) Stisknéte: “INPUT”

2689 Kg 3257 M|

10,4 Ha

EleldiCo67 IN 2) Stisknéte: “Pracovni zabér (M)”
256 Kg/Ha 5,7 Ha

”””” nebo
“Davka (Kg/Ha)”
nebo
“Kalibraéni mnozstvi (Kg)”
ée Fie};ﬂ f;rFolder
Select new Folder
causaaron raee IZURF Pfiklad: Davka je nastavena

3257
10,4 Ha [

32,0 M| IN 3) Definujte: “Vstupni hodnoty” na

256 Kg/Ha 57 Ha klavesnici
258 Kg/Ha 0 °/o

Velikost davky, Kalibracni mnozstvi a
15,0 Km/h Pracovni zabér se nastavuje zvlast.
21,80 Kg

82689 Kg
Field C-67

vavava

VSimnéte si, Ze se desetinna ¢arka
nastavuje automaticky.

4) Stisknéte: “OK” pro potvrzeni véech
prislusnych hodnot.

YoAL® 1259 5 da
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FREE Nastaveni prace na poli

FREE Aplikace umoznuje nasledujici nastaveni prace na poli:

Zakladni 4
Podslozka 99

e Slozka
e Pole

bogballe @ X

cauBraTORFRee  IZURF

82689 Kg

§ Fleld C-67 -a:“
256 Kg/Ha 5,7 Ha

15,0 Km/h

21,80 Kg 9 %l

Active Field

Select new Field from Folder

Select new Folder

bogballc @ | X

3257 M|

10,4 Ha| __‘
32,0 Mils
57Ha

cauBraToRFRee  IZURF

0/\“‘

cauBraTORFREE  IZURF  pogalle @ | %
3257TM

10,4 Ha|

® C-67 field no 67, folder A 320M = A
1456 Kg 5,70 Ha 291 Kg/Ha
U c-68 field no 68, folder A 57 Ha
0Kg 0,00Ha 0Kg/Ha % [LLE3
U C-69 field no 69, folder A
0Kg 0,00 Ha 0Kg/Ha
U C-'IO_field no 70, folder A

0Kg 0,00Ha 0Kg/Ha

U C-71 field no 71, folder A
0Kg 0,00Ha 0Kg/Ha

U C-72 field no 72, folder A
0Kg 0,00Ha 0Kg/Ha

@ C-73 field no 73, folder A
1509 Kg 5,68 Ha 301 Kg/Ha

U C-74 field no 74, folder A

Slozka A, B, CaD
Poli na Slozku

Ve zvolené slozce zvolte bud:

“Vyberte pole ze slozky”
nebo
muZze byt zvoleno “Aktivni pole”

Stisknéte: “Slozka A, B, C nebo D”
Volba slozky muze byt prospésna pro
rozdéleni prace na poli na nékolik
pracovnich postupl napf. jako:

Prvni hnojeni, druhé hnojeni atd.
Priklad: Je vybrana slozka “C”.

Pokud je potfeba slozky a nazvy poli je
mozné pfipravit v pocitaci skrze
BOGBALLE ZURF COM software,
ktery je ke stazeni na
WWW.BOGBALLE.COM

4) Stisknéte: “Pole Cislo C-1 az C-99”

Napfiklad: Je vybrano pole “67”

Pole jsou znaceny:

Aktivni

©
®

Nepouzivané

Neaktivni/zastavené
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cauraToRFRE  IZURF

5) Definujte: pres klavesnici “Zadané

hodnoty”.

Stisknéte mnozstvi (Davka, Kalibracni
mnozstvi nebo Pracovni zabér). Tyto
hodnoty musi byt nastaveny a ulozeny.
VsSimnéte si, Ze se desetinna Carka

iZURF
b el

nastavuje automaticky.

6) Stisknéte: “OK” pro potvrzeni
vlozenych hodnot

H

7) Stisknéte: “Spustit novou praci’

0
Field C-67
256 Kg/Ha
258 Kg/Ha
15,0 Km/h

Start new job

Continue existing job

cauratorFRee  IZURF

bogballe @ X

Nazev prace je definovan jako:

Slozka “C”
Pole “67”
“Datum a ¢as”

Nazev prace musi byt potvrzen stisknutim

“O K”

nebo

Nazev prace je mozné prejmenovat
pouzitim klavesnice.

Stisknéte:  “OK” pro potvrzeni nového
jména
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cauraToRFRE  IZURF
o 2689 Kg

Field C-67
256 Kg/Ha

Stisknéte:  “OK” pro potvrzeni prace

258 Kg/Ha . Nazev prace je zobrazen v horni liste na

15,0 Km/h 535 rpm display.
21,80 Kg 0,9 %
SRSGE T Po ukonéeni prace na poli:
2689 Kg
1 m H b4 “ b ]
EIeidiCo67 ' Stisknéte:  “Ukondit praci
255 Kg/ta ' Ukonci se prace.
Pokud mate moznost bezdratového
15,0 Km/h pfipojeni k internetu zaznam prace maze
21,80 Kg byt odeslan na vami zvoleny Email.
Finish job
Panajs Stisknéte: “Pozastavit praci”
Prace maze byt znovu obnovena, az bude
No - Resume job pot‘feba

oA 1211 Taa

Stisknéte: “Ne — Pokracovat v praci”
Definovana prace nebude ukoncena

caunaton FRee  IZURF Muzete pokraCovat v predesié

= pozastavené praci:
Field C-67

296 Kg/fia Stisknéte:  “Pokradovat v existujici
258 Kg/Ha % praci”

15,0 Km/h
21,80 Kg

542 rpm

vvvvv

Start new job

Continue existing job

YOAL®R 12:41 T4 a

Continue this job

Vyberte praci, v jaké chcete pokracovat
Stisknéte:  “PokraCovat v praci”
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FREE Automatické zavirani sekci a souvrat’iova automatika

CALIBRATOR FREE koncept umoznuje pouziti tabletu tabletu PC k ovladani rozmetadla pomoci

GPS.

Presnost antény pro ovladani rozmetadla musi byt lepSi, nez 2 metry, proto nedostacuje
integrovana GPS anténa v tabletu. Ke komunikaénimu modulu iZURF se musi pfipojit vhodna
GPS anténa, ktera splfiuje dostateCné pozadavky na presnost. Pokud bude pfesnost antény
horsi, nez 2m, ovladani sekci nebude plnit poZadovanou funkci.

Pro spravnou distribuci davky je velice dullezité sledovat polohu dodavanou GPS systémem.

Kvalitu pfipojeni znazorriuje barva satelitu GPS. Barva je Cervena, Zluta a zeleng, pficemz zelena
znaci nejlepsi kvalitu pfipojeni.

Zelena:
Zluta:

Cervena:

Nejlepsi pfesnost systému GPS. Polohu zaru€uje minimalné osm satelita.
Atmosférické vlivy, nebo fyzické objekty zabranuji spravnému pfijimani signalu.
Navigace tak pracuje s 4-6 satelity a jeji pfesnost klesa.

Nedostate¢na pfesnost pfipojeni. Ovladani sekci je vypnuté a rozmetadlo musi byt
ovladano manualné.

Job name: Bogballe

Pfiklad pole s nerovhomérnymi tvary.

Béhem ploSného rozmetani se ve
vyhnojovani klinu pfekryvaji dvé sekce na
praveé strané rozmetadla.

Pfesnost GPS pfipojeni - Zelena

POZOR:
Start a stop ploSného rozmetani musi
byt vzdy ovladan manualné.

PFi ploSném rozmetani FREE Aplikace
nerozpozna hranice pole. Systém
nicméné rozezna a nebude hnojit na jiz
vyhnojenych mistech.

Stop job

gery ©2013 Scankort. Aerodata International Surveys, Dig
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FREE Principy ovladani sekci

Systém ovladani sekci je zalozeny na stejnych pravidlech jako rameno postfikovace, kde je zabér
rozdélen na osm identickych sekci. Rozmetaci obrazec dostfedného odstfedivého rozmetadla
Bogballe je nicméné velice odliSny od ramu postfikovace. V dusledku toho se méni vzdalenost
START a STOP od souvrati v zavislosti na pracovnim zabéru rozmetadla spolu se zabérem ramu

postfikovace

Cervena prerusovana &ara je virtualni
linie, ktera definuje vzdalenost posledni
trysky ramu postfikovace.

Pfi protnuti referen¢ni linie se automaticky
upravuje pracovni zabér rozmetadla spolu
s kazdou dalSi sekci.

Soucasti FREE Aplikace je zpozdéni,
které zaruc€uje spravnou distribuci hnojiva
u souvrati.

Pokud je rozmetadlo vybaveno BOGBALLE SC-Dynamic, rozmetaci obrazec bude asymetricky

upravovan v zavislosti na tvaru pozemku.

Tabulka nize definuje zpozdéni v metrech za referenéni linii, kde rozmetadlo zapina a vypina.
Zpozdéni je v zavislosti na pracovnim zabéru rozmetadla.

24 2T 30 33 36 40 42 45

Working Width 12 15 18 21

All in meters
START After Ref. line 6 6 6 6 6 B 6 6 [ 6 6 6

STOP After Ref. line 1 1 3 4 6 7 9 10 10 10 10 10
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